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問1
 センサー機能の関係のレジスタ一覧

センサーラボのセンサーを使用するときに必要な資源は次のとおり．説明せよ．
1. p0のbit4
[







]

2. タイマーA1
[








]

3. p10

[








]

4. adcon0

[








]

5. adcon1
[








]

6. adcon2
[








]

7. adst
[








]

8. adic
[








]

9. ad0
[








]

10. ad1
[








]

11. ad2
[








]

12. ir_adic
[








]

問2
センサー機能の使い方
　センサーを使用する初期化プログラムは次のようになる．各段階で，設定値の二進数を書き，各行の説明文を書け．

(1) タイマーA0の初期化　※全体の動作を制御するために，5ミリ秒を計測


(2) タイマーA2の初期化　※右モータ駆動のためのPWM用


(3) タイマーA3の初期化　※左モータ駆動のためのPWM用

(4) タイマーA1の初期化　※光距離センサ用の800Hzパルス出力のための割込を設定

ta1mr = 0x40;

□□□□□□□□
[





]

ta1   = 1250-1;

_______マイクロ秒×1250 = __________マイクロ秒間隔

ta1ic = 0x4;    



[





]

(5) AD変換の設定


pd10 = 0x00;

□□□□□□□□
[






]

adst = 0;



[






]

adic = 0x00;



[






]

adcon2 = 0x01;

□□□□□□□□
[






]

adcon0 = 0x80;

□□□□□□□□
[






]

(6)タイマースタート


tabsr=______;

必要なタイマーを全部スタート

(7)各センサーで計測

adcon0 = 0x80 | 2; 
□□□□□□□□
[






]


adst = 1




[






]

(8)計測結果の取り出し


if( ir_adic==1)



[






]

{



ir_adic=0;


[






]



sensor = ad2


[






]

}
※(7)(8)は，必要に応じて何度でも繰り返す．

(タイマーA1の割り込み処理)　p0のビット4に0と1を反転しながら出力 
問3
センサー値の測定実験

[image: image2.wmf]　白いアクリル板を少しずつ移動させながら，サンプルプログラムの指定行に設定したブレークポイントの位置で，センサー値を確認せよ．その結果をグラフ化せよ．
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